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Priifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Vorrichtung zum mechanischen, elektrischen und/oder optoelektronischen Verbinden von Sensoren und/oder 
Aktoren mit einer Informationsverarbeitungs- und/oder Energieversorgungszentrale 

Vorgeschlagen wird eine Vorrichtung zum mechanischen 
Verbinden von Sensoren und/oder Aktoren an einer ein Pro- 
zeftmedium umschlieSenden Wandung und elektrischen 
und/oder optoelektronischen Verbinden der Sensoren und/ 
oder Aktoren mit einer Informationsverarbeitungs- und/oder 
Energieversorgungszentrale. Die Vorrichtung ist zwischen 
dem Sensor und/oder Aktor und dem, mit der Wandung 
nicht losbar verbundenen Befestigungsmitteln angeordnet. 
Sie besteht aus zwei mechanisch, elektrisch und/oder opto- 
elektronisch schnell losbar miteinander verbundenen Teilen, 
welche so ausgebildet sind, daft ein einfaches und schneMes 
Losen von der Wandung, bei gleichzeitigem elektrischen 
und/oder optoelektronischen Trennen des Sensors und/ 
oder Aktors von der Anschlu&leitung moglich ist. 
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Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zum 

a) mechanischen Verbinden von Sensoren und/ 
oder Aktoren mit einer losbaren, formschliissigen 
Verbindung zur Befestigung des Sensors und/oder 
Aktors oder dergleichen an der das ProzeBmedium 
umschlieBenden Wandung am Einsatzort innerhalb 
einer ProzeBanlage und 

b) elektrischen oder optoelektronischen Verbinden 
der Sensoren und/oder Aktoren, oder ahnlichen 
Bauelementen mit einer Energieversorgungs- und/ 
oder Informationsverarbeitungszentrale. 

Solche Sensoren dienen dazu, physikalische und/oder 
chemische Werte eines Prozesses, d. h. ProzeB- und/ 
oder Produkteigenschaften zu ermitteln. in ein elektri- 
sches oder optoelektronisches Signal umzuwandeln und 
dieses Signal an eine Informationsverarbeitungszentra- 
le zu ubertragen. 

Dazu ist der Sensor mit einer Leitung verbunden, 
uber welche die elektrischen oder optoelektronischen 
Signale zur Informationsverarbeitungszentrale ubertra- 
gen werden, und auch die zur Funktion des Sensors 
notwendige elektrische Energie von einer Energiever- 
sorgungszentrale zum Sensor ubertragen wird. In einem 
anderen Falle kann der Sensor die fur seine Funktion 
notwendige Energie auch uber eine zweite Leitung von 
der Energieversorgungszentrale beziehen. 

Sensoren werden z. B. dazu verwandt, die Tempera- 
tur, den Druck, den Fiillstand, die Wasserstoffionenkon- 
zentration (pH-Wert) den lonen-Gleichgewichtszu- 
stand (Redoxpotential) oder ahnliche. wahrend eines 
Prozesses auftretende physikalische und/oder chemi- 
sche GroBen zu ermitteln. 

Aktoren dienen dazu, Informationen aus Regel- oder 
Steuerkreisen, die die von den Sensoren ermittelten 
Werte uber ProzeB- und/oder Produkteigenschaften 
verarbeiten, in ProzeBeingriffe umzusetzen. Je nach Art 
des jeweils zu beeinflussenden Prozesses sind dies z. B. 
Pumpen, Venule, Heiz- oder Kuhleinrichtungen, oder 
ahnliche Bauelemente. Wie die Sensoren sind auch die 
Aktoren uber Leitungen mit einer Informationsverar- 
beitungszentrale, von welcher sie die elektrischen und/ 
oder optoelektronischen Steuersignale erhalten urn re- 
gelnd in den Ablauf eines Prozesses einzugreifen, sowie 
mit einer Energieversorgungszentrale, von welcher sie 
die fur die Funktion notwendige elektrische Energie er- 
halten, verbunden. 

Dabei unterliegen die Sensoren sowie Aktoren durch 
den ProzeB, daB mit dem Sensor oder Aktor in Kontakt 
stehende Medium, und auch durch die Umwelt einer 
hohen Beanspruchung. Diese ist z. B. Korrossion, Abra- 
sion, Temperatur, Druck, usw. Es ist deshalb notwendig, 
solche Sensoren oder Aktoren in bestimmten Zeitab- 
standen zum Zwecke der Oberprufung, oder auch der 
Instandsetzung auszubauen und wieder einzubauen. 
Dies ist mit einem AbschlieBen und wieder AnschlieBen 
der elektrischen oder optoelektronischen AnschluBlei- 
tungen verbunden. Dabei besteht, auBer dem Arbeits- 
aufwand der Nachteil. daB die AnschluBleitungen beim 
WiederanschlieBen vertauscht werden konnen, die An- 
schluBklemmen leicht defekt werden, und insbesondere 
ist das lose Ende der AnschluBleitung wahrend der Zeit 
des ausgebauten Sensors oder Aktors vielfaltigen Bean- 
spruchungen wie z. B. Feuchte, Schmutz, korrosive At- 
mosphare usw, ausgesetzt. Es kommt deshalb sehr hau- 



fig vor, daB nach dem WiederanschluB eines Sensors 
oder Aktors ein inzwischen ereigneter Defekt der An- 
schluBleitung festgestellt werden muB. 

Demgegenuber hat die Erfindung die Aufgabe, eine 
5 AnschluBvorrichtung zum mechanischen und elektri- 
schen oder optoelektronischen Verbinden elektrischer/ 
elektronischer Sensoren und/oder Aktoren vorzuschla- 
gen, durch welche der Ausbau und Wiedereinbau der 
Sensoren und/oder Aktoren wesentlich erleichtert, die 

io Gefahr eines falschen Anschlusses der Sensoren und/ 
oder Aktoren durch vertauschte Leitungen ausgeschlos- 
sen, und eine Beschadigung der AnschluBleitungen wah- 
rend der Zeit des ausgebauten Sensors und/oder Aktors 
vermieden wird. 

t5 Gelost wird diese Aufgabe durch die in den Patentan- 
spruchen gekennzeichneten Merkmale. 

Weitere Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der 
Beschreibung von zwei Ausfiihrungsbeispielen. Es zei- 
gen: 

20 Fig. 1 einen Schnitt durch die Seitenansicht des Erfin- 
dungsgegenstandes bei AnschluB mit einem Sensor. 

Fig. 2 einen Schnitt durch die Seitenansicht des Erfin- 
dungsgegenstandes bei AnschluB mit einem Aktor. 
In der Fig. 1 ist unter 1 eine MeBstelle dargestellt, die 

25 der Aufnahme eines physikalischen und/oder chemi- 
schen Wertes in einem ProzeB dient. Die MeBstelle be- 
steht aus dem MeBwertaufnehmer (Sensor) 2, der An- 
schluBvorrichtung 3, und dem AnschluBflansch 4, wel- 
cher fest und druckdicht mit der AuBenwand 5 eines 

30 Behalters oder eines Rohres verbunden ist. Der besse- 
ren Erklarung wegen soil der MeBwertaufnehmer 2, ein 
Drucksensor und die Wand 5, der Deckel eines Behal- 
ters 51 sein, dessen innerer Druck als Teil der Uberwa- 
chung eines Prozesses gemessen werden soil. Zwischen 

35 dem Drucksensor 2 und dem AnschluBflansch 4 ist die 
AnschluBvorrichtung 3 angeordnet. Sie besteht aus dem 
VerschluBteil 6, dem Gehause 7 sowie den AnschluB- 
und Steckverbindungen 8, welche die elektrische Ver- 
bindung des Drucksensors 2 mit der AnschluBleitung 9 

40 herstellen. Der Drucksensor 2 weist ein Sondenkopfge- 
hause 21 auf, in dessen Innern sich die elektronische 
Schaltung befindet, welche den mittels einer Membran 
22 erfaBten inneren Druck des Behalters 51 in ein elek- 
trisches Signal umwandelt und uber die AnschluBleitung 

45 9 zu einer Informationsverarbeitungszentrale ubertragt. 
Die hierfur notwendige elektrische Energie empfangt 
der Drucksensor 2 uber die gleiche AnschluBleitung 9 
von einer Energieversorgungszentrale. Die AnschluB- 
leitung 9 kann aber an Stelle der elektrischen Verbin- 

50 dung auch eine optoelektronische AnschluBleitung sein. 
Ebenso kann der Drucksensor 2 die fur seine Funktion 
notwendige elektrische Energie uber eine nicht darge- 
stellte zweite Leitung von der Energieversorgungszen- 
trale empfangen. Die elektrische Verbindung zwischen 

55 der im Innerep des Sondenkopfgehauses 21 befindlichen 
elektronischen Schaltung und der AnschluBleitung 9 ge- 
schieht uber die Verbindungsleitung 91 sowie uber die 
AnschluB- und Steckverbindung 8. 

Der Drucksensor 2 ist druckdicht mit dem VerschluB- 

60 teil 6 verbunden. Dazu weist er ein zylindrisches Gewin- 
de 23 auf, mit welchem er mittels eines Gegengewindes 
in das VerschluBteil 6 eingeschraubt ist Das Gewinde 23 
durchdringt das VerschluBteil 6 koaxial zu seiner Sym- 
metrieachse. Um die Druckdichtheit zu gewahrleisten, 

65 ist an dem Drucksensor 2 auf der dem Behalterinneren 
zugewandten Seite des Sondenkopfgehauses 21 eine 
ringzylindrische Dichtflache 24 angeordnet. Die ringzy- 
lindrische Dichtflache 24 stutzt sich unter Zwischenlage 
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einer elastischen Dichtung 25 an der ringzylindrischen 
Schulter 61 des VerschluBteiles 6 ab. 

Das VerschluBteil ist in Form eines Flansches ausge- 
bildet, welcher von 3 zylindrischen Bohrungen 62 durch- 
drungen wird. Diese sind in gleichen Abstanden auf dem 
Umfang eines Lochkreises angeordnet. In der geschnit- 
tenen Darstellung ist nur eine der drei Bohrungen 62 
erkennbar. Sie dienen zur Aufnahme von Befestigungs- 
schrauben 63. mit deren Hilfe das VerschluBteil 6 druck- 
dicht mit dem Gehause 7 verbunden ist. 

Dazu weist das Gehause 7, auf seiner dem Behalterin- 
nenraum abgewandten Seite, einen kreiszylindrischen 
Abschnitt 71 groBeren Durchmessers auf, welcher sich 
axial erstreckt und von die Befestigungsschrauben 63 
aufnehmenden Gewindebohrungen 76 durchdrungen 
ist. Auf seiner dem Behalterinneren zugewandten Seite 
ist an dem VerschluBteil 6 ein ringzylindrischer Bund 64 
angeformt, welcher sich ein Stuck in axialer Richtung 
erstreckt und eine ringzylindrische Nut 72 des Gehauses 
7 durchdringt. Dabei bilden der ringzylindrische Bund 
64 und die ringzylindrische Nut 72 eine Nut-Feder-Ver- 
bindung, welche gewahrleistet, daB das VerschluBteil 6 
nur in einer bestimmten festgelegten Position mit dem 
Gehause 7 verbunden werden kann. 

Die ringzylindrische Nut 72 dient auflerdem zur Auf- 
nahme des elastischen Dichtringes 73, welcher die Ver- 
bindung zwischen den Teilen 6, 7 druckdicht verschliefit 

An Stelle der hier vereinfacht gezeigten Schrauben- 
Flansch- Verbindung kann jede andere leicht losbare 
den Zweck erfullende Verbindung Anwendung finden. 
Wie z. B. ein BajonettverschluB, eine Renkverbindung 
oder eine Schraubverbindung mit einer Nutuberwurf- 
mutter DIN 11 851. 

Das Gehause 7 ist koaxial zu seiner Symmetrieachse 
von einer kreiszylindrischen Bohrung 74 durchdrungen. 
Die kreiszylindrische Bohrung 74 bildet die fluchtende 
Verlangerung der kreiszylindrischen Bohrung 41, wel- 
che den Behalterdeckel 5 und koaxial zu seiner Symme- 
trieachse den AnschluBflansch 4 durchdringt. Die kreis- 
zylindrischen Bohrungen 41, 74 bilden die den statischen 
Druck iibertragende Verbindung zwischen dem Inneren 
des Behalters 51 und der Membran 22 des Drucksensors 
2. 

Zur druckdichten Verbindung des Gehauses 7 mit 
dem AnschluBflansch 4 ist an dem dem Behalterinnen- 
raum zugewandten Ende des Gehauses 7 wiederum ein 
Flansch 75 angeformt- Dessen Durchmesser ist so ge- 
wahlt, daB seine Mantelfache die zylindrische Fortset- 
zung der Mantelflache des sich radial erstreckenden 
Bundes 42 des AnschluBflansches 4 bildet. Auf einem 
Lochkreis, in gleichem Abstand, durchdringen Bohrun- 
gen 43, 76 den Bund 42 und den Flansch 75. Wobei die 
Lochkreise wiederum koaxial zur Symmetrieachse des 
AnschluBflansches 4 und des Gehauses 7 angeordnet 
sind. Der Bund 42 und der Flansch 75 bilden eine durch 
die Schrauben 44 und die Muttern 45 losbar verbundene 
Schrauben-Flansch-Verbindung. Dabei wird die Druck- 
dichtheit durch die Zwischenfugung des Dichtringes 46 
erzielt. 

Zum elektrischen AnschluB des Drucksensors 2 an die 
AnschluBleitung 9 weist die AnschluBvorrichtung 3 eine 
elektrische Klemm- und Steckverbindung 8 auf. Zu ihrer 
Aufnahme ist an dem Gehause 7 ein Anschluflraum 81 
angeformt, in dessen inneren die elektrische KJemmvor- 
richtung 82 fest mit dem Gehause 7 verbunden ist Es 
kann sich dabei um eine handelsubliche mehrpolige Fe- 
derleiste mit SchraubklemmenanschluB handeln. Der 
AnschluBraum 81 ist unter EinschluB der Dichtung 83 
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mittels des Deckels 84 gegeniiber der Umwelt ver- 
schlossen. Die PG-Verschraubung 85 durchdringt den 
Deckel 84 und bildet die dichte Kabeldurchfuhrung fur 
die AnschluBleitung 9. 
5 Der Abschnitt 71 ist von einer Ausnehmung 77 durch- 
brochen. Diese kann von kreiszylindrischem oder auch 
rechteckigem Querschnitt sein. Die Ausnehmung 77 
dient der Aufnahme des Federteiles 86 der AnschluB- 
und Steckverbindung 8. Entlang seiner Umfangsflache 
io ist an der Ausnehmung 77, auf der dem Behalterinnen- 
raum zugewandten Seite, eine Schulter 78 angeformt. 
Der sich zwischen Schalter 78 und VerschluBteil 6 er- 
streckende Raum vergroBerten Querschnittes dient der 
Aufnahme einer Htilse 65, welche fest mit dem Ver- 
15 schluBteil 6 verbunden ist und sich in axialer Richtung 
erstreckt. Dabei ist ihre Lange so gewahlt, daB sich ihre 
Stirnflache an der Schulter 78 abstutzt. Im Inneren der 
Hulse 65 ist die Messerleiste 87 der AnschluB- und 
Steckverbindung 8 mit dem AnschluBteil 6 verbunden. 
20 Die Verbindung der Hiilse 65 mit dem VerschluBteil 6 
kann ebenso wie die Verbindung der Klemmvorrich- 
tung 82 mit dem Gehause 7 auf jede dem Fachmann 
bekannte Art wie Kleben, Schrauben, usw. erfolgen. 
Wie aus Fig. 1 ersichtlich, ist das Verbindungskabel 91 
25 durch die Fuhrung 66 des VerschluBteiles 6 gefuhrt und 
stellt die elektrische Verbindung zwischen der Messer- 
leiste 87 und der elektronischen Schaltung im Innern des 
Sondenkopfgehauses 21 dar. Das AnschluBkabel 91 ist 
mittels der PG-Verschraubung 26 durch die Wand des 
30 Sondenkopfgehauses 21 gefuhrt und abgedichtet. 

Bei einer nicht dargestellten Ausfuhrungsform der 
Erfindung, bei welcher die AnschluBleitung 9 nicht 
durch einen elektrischen Leiter, sondern durch eine op- 
toelektronische Leitung gebildet wird, ist die Klemm- 
35 und Steckverbindung 8 sowie das AnschluBkabel 91 fur 
die Ubertragung von optoelektronischen Impulsen aus- 
gebildet. 

Fig. 2 zeigt ein anderes Beispiel des Erfindungsgegen- 
standes, wobei alle Bauteile, welche bereits in der Fig. 1 
40 vorhanden sind, mit gleichen Positionszahlen bezeich- 
net und nicht noch einmal beschrieben werden. In Fig. 2 
ist unter 201 eine Regelsteile dargestellt, welche dazu 
dient, regelnd in den Ablauf eines Prozesses einzugrei- 
fen. Die Regelsteile besteht aus dem Aktor 202, der 
45 AnschluBvorrichtung 3 und dem AnschluBflansch 4, wel- 
cher ebenfalls fest und druckdicht mit der AuBenwand 5 
eines Behalters oder eines Rohres verbunden ist. Der 
besseren Erklarung wegen soli der Aktor 202 aus dem 
Getriebemotor 203, einer formschlussigen 4kt-Kupp- 
50 lung 204 sowie einer Antriebswelle 205 bestehen. Gleich 
dem Sensor 2, der Ausfuhrungsform von Fig. 1, ist auch 
der Getriebemotor 203 druckdicht mit dem VerschluB- 
teil 6 verbunden. Dazu weist der Getriebemotor 203 ein 
ringzylindrisches Gewinde 223 auf, mit welchem er mit- 
55 tels eines Gegengewindes in das VerschluBteil 6 eingc- 
schraubt ist! Das Gewinde 223 ist Teil einer Gewinde- 
buchse 224, in derem Inneren drehbar die Antriebsnabe 
einer formschtussigen 4kt-Kupplung 204 gelagert ist. 
Die Antriebsnabe besitzt eine axial verlaufende Ausspa- 
60 rung von quadratischem Querschnitt. An ihrem dem 
Getriebemotor 203 zugewandten Ende ist an der An- 
triebswelle 205 ein Bund 211 angeformt, welcher als 
Anschlag dient. An dem Bund 211 schlieBt sich ein sich 
axial erstreckender 4kt an, welcher die Abtriebsnabe 
65 der Kupplung 204darstellt. 

Im weiteren Gegensatz zu Fig. 1 ist die AnschluBlei- 
tung 9 kein elektrischer Leiter, sondern ein Lichtleiter 
209 zur Ubertragung von optoelektronischen Signalen. 
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Die AnschluB- und Steckverbindung 208 ist eine han- 
delsiibliche AnschluB- und Steckverbindung zum 
schnellen Verbinden und Trennen eines Lichtleiters. Sie 
besteht aus den Verbindungselementen 286 und 287. 
Auch ist der Getriebemotor 203 mitteis des Lichtleiters 5 
291 mit der AnschluB- und Steckverbindung 208 ver- 
bunden. Im Inneren des Gehauses 221 befindet sich eine 
elektronische Schaltung, welche die von der Informa- 
tionszentrale ausgehenden optoelektronischen Signale 
in elektrische Schaltsignale umwandelt und damit den 10 
Getriebemotor 203 in Bewegung setzt, der seinerseits 
die Antriebswelle 205 uber die Kupplung 204 zu Dreh- 
bewegungen um ihre Symmetrieachse antreibt. Dabei 
dient die Drehbewegung der Antriebswelle 205 dazu, 
mitteis Verstellen einer nicht dargesteilten Klappe re- 15 
gelnd in den Ablauf eines Prozesses einzugreifen. Die im 
Inneren des Gehauses 221 befindliche elektronische 
Schaltung empfangt auch uber den Lichtleiter 291 jene 
optoelektronischen Signale von der Informationszen- 
trale, welche den in Bewegung befindlichen Getriebe- 20 
motor 203 stillsetzt und damit die Klappenstellung be- 
stimmt. 

Wie bei dem ersten Ausfuhrungsbeispiel von Fig. 1 
mit einem Sensor beschrieben, kann auch der Aktor die 
fur den Betrieb des Aktors notwendige elektrische 25 
Energie uber eine nicht dargestellte zweite Leitung von 
der Energieversorgungszentrale beziehen. Beide An- 
schluBleitungen werden in einem solchen Falle gemein- 
sam in den AnschluBraum 81 eingefiihrt und die An- 
schluB- und Steckverbindung 208 umfaBt ein elektri- 30 
sches sowie ein optoelektronisches AnschluBteil und 
parallel zu dem Lichtleiter 291 ist der Getriebemotor 
203 zusatzlich durch eine elektrische Verbindung mit 
der AnschluB- und Steckverbindung 208 verbunden. 

Selbstverstandlich kann der Aktor 202 auch jedes an- 35 
dere Regelelement sein, um durch Ein- oder Abschalten 
von Heizungen, Offnen oder SchlieBen von Ventilen 
oder ahnlichen Vorgangen regelnd in den Ablauf eines 
Prozesses einzugreifen. An Stelle der gezeigten Schrau- 
ben-Flansch-Verbindung kann auch bei dem hier ge- 40 
zeigten zweiten Ausfuhrungsbeispiel jede andere leicht 
losbare Verbindung zur Befestigung des AnschluBteiles 
6 an dem Gehause 7 Anwendung finden. 

Im Gegensatz zu dem bisherigen Stand der Technik, 
nach welchem der Sensor oder Aktor an einer MeBstel- 45 
le oder Regelstelle iiblicherweise mitteis eines Gegen- 
flansches unmittelbar auf dem AnschluBflansch 4 mon- 
tiert und elektrisch angeschiossen wurde, erfolgt in An- 
wendung des Erfindungsgegenstandes zunachst die 
Montage des Gehauses 7 auf dem AnschluBflansch 4. Es 50 
kann dann unmittelbar die feste Verlegung der An- 
schluBleitung 9, 209 erfolgen, wobei diese auch gleich in 
den AnschluBraum 81 eingefiihrt und ihre Adern an den 
Kiemmen der Klemmvorrichtung 82 oder an das opto- 
elektronische Verbindungselement 286 angeschiossen 55 
werden kann. Der auf dem VerschluBteil 6 vormontierte 
und elektrisch oder optoelektronisch an dem Steckver- 
bindungsteil 87, 287 angeschlossene Sensor 2 oder Ak- 
tor 202 wird nun dadurch montiert, daB das VerschluB- 
teil 6 in axialer Richtung auf das Gehause 7 aufgesetzt 60 
wird. Dabei fixiert die Nut-Feder-Verbindung 64, 72 das 
VerschluBteil 6 fluchtend so zu dem Gehause 7, daB die 
Htilse 65 in die Ausnehmung 77 des Abschnittes 71 ein- 
gefiihrt und die Steckverbindung 86, 87, 286, 287 ge- 
schlossen wird. Damit ist der Sensor 2 oder der Aktor 65 
202 uber die Verbindungsleitung 91, 291, die Steckver- 
bindung 8, 208 und die AnschluBleitung 9, 209 elektrisch 
und/oder optoelektronisch mit der Informationsverar- 
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beitungszentrale und/oder der Energieversorgungszen- 
trale verbunden. 

Mitteis der Schrauben 63 wird dann das VerschluBteil 
6 an dem Gehause 7 befestigt. Dies kann aber auch 
durch jede andere bereits genannte schnell losbare Ver- 
bindung geschehen. 

Es ist nun fur den Fachmann klar erkennbar, daB ein 
mechanisches Losen des Sensors und/oder Aktors mit 
wenigen Handgriffen erfolgen kann und mit dem 
axialen Abziehen des VerschluBteiles 6 von dem Gehau- 
se 7 die elektrische oder optoelektronische Trennung 
des Sensors und/oder Aktors von der AnschluBleitung 9, 
209 erfolgt. Dabei kann die AnschluBleitung 9, 209 fest 
verlegt und an der Steckverbindung 8, 208 der An- 
schluBvorrichtung 3 angeschiossen bleiben. 

Da sich das VerschluBteil 6 nur an einer bestimmten 
festgelegten Stellung axial auf das Gehause 7 aufschie- 
ben laBt, konnen die Adern der AnschluBleitung 9 oder 
des Lichtleiters 209 nicht mehr vertauscht werden; auch 
ist ein Defekt der AnschluBklemmen sowie der An- 
schluBleitung durch unbeabsichtigte mechanische Ein- 
griffe oder schadliche Umwelt nahezu ausgeschlossen. 

Um die Bestandigkeit gegenuber dem MeBmedium 
und auch der Umwelt zu gewahrleisten, kann die An- 
schluBvorrichtung aus einem rost- und saurebestandi- 
gen, hochlegiertem Stahl hergestellt sein. Sie kann aber 
auch an alien mit dem MeBmedium in Verbindung kom- 
menden Flachen mit einer bestandigen Kunststoff- oder 
einer Email- oder (Ceramik-Schicht ausgekleidet sein. 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zum 

a) mechanischen Verbinden von Sensoren 
und/oder Aktoren durch eine losbare form- 
schliissige Verbindung zur Befestigung des 
Sensors und/oder Aktors oder dergleichen an 
einer das ProzeBmedium umschlieBenden 
Wandung am Einsatzort innerhalb einer Pro- 
zeBanlage, 

b) elektrischen und/oder optoelektronischen 
Verbinden der Sensoren und/oder Aktoren 
oder ahnlichen Bauelementen mit einer Ener- 
gieversorgungs- und/oder Informationsverar- 
beitungszentrale, 

dadurch gekennzeichnet: 

c) zwischen dem Sensor (2) und/oder Aktor 
(202) und dem mit der das MeBmedium um- 
schlieBenden Wandung (5) nicht losbar ver- 
bundenen Befestigungsteil (4) ist eine mecha- 
nische, elektrische und/oder optoelektronische 
AnschluBvorrichtung (3) angeordnet. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Vorrichtung (3) aus zwei form- 
schliissig und druckdicht zueinander angeordneten 
Teilen (6, 7) besteht, welche durch mechanisch 
leicht losbare (6, 63, 64, 71, 73) und elektrisch und/ 
oder optoelektronisch trennbare Mittel (86, 87, 286, 
287) verbunden sind. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Teile (6, 7) der AnschluBvorrich- 
tung (3) Mittel (64. 72) aufweisen, welche die Zu- 
sammenfugung der Teile (6, 7) nur in einer festge- 
legten Lage zueinander ermdglichen. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB der der Wandung (5) abgewandte Teil 
(6) der AnschluBvorrichtung (3) losbar und druck- 
dicht mit dem Sensor (2) und/oder Aktor (202) ver- 
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bunden ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das der Wandung (5) zugewandte Teil 
(7) der AnschluBvorrichtung (3) losbar und druck- 
dicht mit dem mit der Wandung (5) nicht losbar 5 
verbundenen Befestigungsteil (4) verbunden ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die leicht losbare Verbindung (6, 63, 
71. 76) zwischen den Teilen (6, 7) als Schrauben- 
Flansch-Verbindung, BajonettverschluB, Renkver- 10 
bindung oder Schraubverbindung mit Nutuber- 
wurfmutter DIN 1 I 851 ausgebildet ist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 2. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zum schnellen elektrischen 
und/oder optoelektronischen Trennen der Teile (6, 15 
7) eine Steckverbindung (86, 87, 286, 287) ist. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Sensor (2) und/oder Aktor (202) 
liber die Bohrungen (41, 74) der AnschluBvorrich- 
tung (3) und des mit der Wandung (5) nicht losbar 20 
verbundenen Befestigungsteils (4) mit dem zu mes- 
senden Medium und/oder den zu beeinflussenden 
ProzeB in Verbindung stent. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Sensor (2) und/oder Aktor (202) 25 
uber eine Verbindungsleitung (91, 291), eine An- 
schluB- und Steckverbindung (8, 208) und die An- 
schluBleitung (9, 209) mit einer Informationsverar- 
beitungs- und/oder Energieversorgungszentrale in 
elektrischer und/oder optoelektronischer Verbin- 30 
dung stent. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 7 und 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB die AnschluBvorrichtung (3) 
einen AnschluBraum (81) aufweist, in dessen Inne- 
ren der eine Teil einer elektrischen und/oder opto- 35 
elektronischen Steckverbindung (82, 86, 286) ange- 
ordnet ist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 7 und 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB die AnschluBvorrichtung (3) 
eine Ausnehmung (77) aufweist, in deren Inneren 40 
der andere Teil einer elektrischen und/oder opto- 
elektronischen Steckverbindung (87) angeordnet 
ist. 
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